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Δ狓／犿 Δ狔／犿 Δ犺／犿 犱／犿

ＧＰＳ＿２ ０．９８ １．４２ １．５７ １．７３

ＧＰＳ＿９ ０．８１ ０．５５ ７．４３ ０．９８

ＧＰＳ＿３０ ０．４４ ０．５９ １．１６ ０．７３

ＧＰＳ＿３４ １ １．０９ －０．２６ １．４８

ＧＰＳ＿３７ １．３３ １．３８ ２．５５ １．９２

ＧＰＳ＿y ０．９１ １．０１ ２．６ １．３７

ＭＳＡＳ＿７ ０．３２ １．８２ －３．３１ １．８５
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